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AUTOMATIZACIJA GRIJANJA, HLADJENJA I PROTIVPOZARNOG SISTEMA
INDUSTRIJSKOG OBJEKTA
AUTOMATION HEATING, COOLING AND FIRE FIGHTING SYSTEMS INDUSTRIAL
FACILITY

Dejan Mrkaja, Marko Mati¢, Elektrotehnicki fakultet, Isto¢no Sarajevo

SadrzZaj- Projekat se zasniva na automatizaciji regulacije temperature i protivpozarnog sistema u
industrijskom objektu koja ne zahtjeva posebne uslove, primjenom LOGO! modula. Opisan je nacin
realizacije ovakvog sistema i njegove mogucnosti kao i njegove prednosti.

Abstract- The project is based on the automation of temperature regulation and fire fighting systems
in industrial facilities, which does not require special conditions, application of LOGO! module.
Described is a way of realization of such a system and its capabilities and its benefits.

1. UVOD

Sistem odrzava temperaturu na optimalnu vrijednost u
zadatim granicama. To zna¢i da ukoliko je vrijednost
temperature u objektu manja od potrebne, sistem ¢e da radi u
rezimu grijanja, odnosno ukoliko je vrijednost temperature
veca od potrebne sistem radi u rezimu hladjenja.

Pored toga u njemu je instalisan i protivpozarni sistem, tj.
ukoliko dodje do pozara odnosno pojave dima, sistem djeluje
tako $to prekida napajanje u hali (napajanje maSina...) a
istovremeno se ukljucuje izlazni ventilator koji izbacuje dim
napolje.

Pomo¢u preklopke “RUCNO / AUTOMATSKI” se bira
zeljeni rezim upravljanja.

Sistem se sastoji od tri glavna bloka (sl.1.), a to su:

- Upravaljac¢ka jedinica,
- Dio sa rezervoarima za vodu i
- Tretirani objekat.
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sl.1. Blok Sema sistema

2. AUTOMATSKO UPRAVLJANJE

Za automatizaciju ovog sistema koristen je SIEMENS-ov
LOGO! 12/24 RC modul sa svojim prosirenjem AM2 PT
100. LOGO! preko proSirenja na koje je prikljucen
temperaturni senzor dobija informaciju o trenutnoj vrijednosti
temperature u hali. Obradom ovih informacija LOGO! djeluje
prema zadanom programu (Sl. 2).

Program sadrzi sedmicni tajmer koji omogucava da se
temperatura u hali stabilizuje na optimalnu vrijednost prije
pocetka radnog vremena. To znaci da ¢e sistem poceti da radi
onoliko vremena prije, koliko je potrebno da se dostigne radna
temperatura, $to zavisi od veli¢ine hale. Takodje tajmer je
podesen da nakon isteka radnog vremena ugasi sistem za
grijanje i hladjenje.

2.1 GRIJANJE

Ukoliko temperatura opadne ispod zadane vrijednosti
sistem ¢e da radi u rezimu grijanja. U tom slucaju pali se
ulazni ventilator koji ubacuje vazduh i pumpa za vrucu vodu.
Tom prilikom se grije vazduh oko isparivaca koji ulazi u
halu pod dejstvom ventilatora i na taj nacin pocinje grijanje
hale. Sistem u rezimu grijanja ¢e da radi sve dok temperatura
ne dostigne zadanu vrijednost.

2.2 HLADJENJE

Sistem radi u rezimu hladjenja ukoliko temperatura predje
vrijednost gornje zadane granice. U tom rezimu radi takodje
ulazni ventilator i pumpa za hladnu vodu. Tada se vazduh
oko isparivaca hladi i pod dejstvom ulaznog ventilatora
ubacuje u halu, ¢ime pocinje hladjenje hale. Kada
temperatura u hali dostigne zeljenu vrijednost sistem prestaje
da radi.
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2.3 PROTIV-POZARNI SISTEM

Protivpozarni sistem kao i $to mu i sam naziv govori §titi
objekat u slucaju pozara. Ukoliko dodje do pozara, odnosno
pojave dima, detektor dima to registruje i Salje informaciju
LOGO!-u koji automatski prekida napajanje u objektu (
napajanje masina, uredjaja....) tom prilikom pali izlazni
ventilator koji izbacuje dim iz hale.

B

4. REZIME

Ovakav sistem omogucava:
precizniju regulaciju temperature, samim tim i
ustedu elektri¢ne energije,
brze reagovanje u hitnim slucajevima ( u sluc¢aju
pozara....),
smanjenje dimenzija upravljackog postrojenja,
veéu pouzdanost u radu.
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3. RUCNO UPRAVLJANJE

Pored automatskog izvedena je moguénost i rucénog
upravljanja sistema za grijanje 1 hladjenje hale. Na
upravljackom ormari¢u se nalazi preklopka “GRIJANJE /
HLADJENJE” pomoc¢u koje biramo Zeljeni rezim rada. Pored
ove preklopke nalazi se i preklopka “VENTILACIJA” koja
se ukljucuje u slucaju pozara. Sistem ru¢nog upravljanja radi
prema sljedecoj Semi (sl.3.):
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sl.3. Jednopolna Sema automatskog upravljanja
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